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CUSTOMIZING FUTURE

Sensoren fiir mobile Applikationen
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CUSTOMIZING FUTURE

6DoF SENSOREN

Die sechs Freiheitsgrade - englisch six degrees of freedom (6DoF) - beschreiben die
Bewegungsfreiheit eines starren Korpers in einem dreidimensionalen Raum

Neigung - Beschleunigung - Drehrate - Rotation - Translation - Winkel

Messaufgaben an mobilen Maschinen erfordern robuste und dennoch prazise Technologien zur Erfassung der Bewegung der Systeme
in einer freien Umgebung. 6DoF Sensoren nutzen dazu die physikalischen Funktionen mehrerer Sensorprinzipien in einem Sensorchip.
Dabei kommen spezielle MEMS-Sensoren zum Einsatz, welche Beschleunigungs- und Gyrodaten an eine Verarbeitungseinheit im
Backend des Sensors Uibertragen. PULSOTRONIC 6DoF Sensoren erfassen Beschleunigungswerte bis zu 32g und Winkelraten bis zu
+/- 2000 dps. Dabei stabilisieren interne Temperatursensoren das System in einem Temperaturbereich von -40°C bis +85°C. Besonde-
re Vorteile dieser Sensorsysteme sind die Unabhangigkeit vom Erdmagnetfeld, die kompensierte Querempfindlichkeit und eine durch
Sensorfusionsalgorithmen stabilisierte hohe Vibrationsunempfindlichkeit in der Anwendung.

Applikationsspezifische Anpassungen der Messbereiche sind Uber Schnittstellen per Firmware einstellbar. Wahlweise Kommunikation
Uber CAN, SPI, 10-Link oder zukiinftig auch SPE runden das universelle Einsatzprofil der Sensoren ab. Geplant sind in naher Zukunft
dartber hinaus auch sicherheitsrelevante Einsatzmdglichkeiten mit 10-Link-Safety-Schnittstelle. Die sensorische Performance der
PULSOTRONIC 6DoF Sensoren pradestiniert diese fir den Einsatz an Landmaschinen, Flurférderzeugen, Baumaschinen oder auch
in den Bereichen Windkraft, Photovoltaik, Robotik und als Bestandteil von Flottenmanagementsystemen.
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Turmschwingung/ -neigung
an Windkraftanlagen
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Nivellierung von Arbeitsbihnen,
Kranen und Baggern

I a ——
Positionierung von Roboterarmen Fahrdynaﬁ%ﬁgﬁﬁﬁé und Mastneigung und Beschleunigung
Querbeschleunigung an AGVs an Schubmaststaplern
BASISPARAMETER
Funktionsprinzip MEMS, kapazitiv 6DoF
Drehrate 3 Achsen +/- 125/250/500/1000/2000 in °/s
Linearbeschleunigung 3 Achsen +/- 4/8/16/32in g
Neigung 2 Achsen +/- 180°
Betriebsspannung 9-36VDC
Schutzgrad IP67 (IP69k auf Anforderung)
Temperaturbereich -40°C - +85°C
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